Electrénica y Regulacion para
esp. Automadtica y Electrénica

[ — ]

- Electrénica.
- Todos los miércoles de 10:30-12:30
- Los martes alternos de 10:30-12:30,
dias: 6-0, 20-0, 3-N, 17-N, 1-D, 15-D y 19-E
+ profesor: Jose Luis Aparicio
- Automdtica:
- Todos los lunes de 10:30-12:30
- Los martes alternos de 10:30-11:30
dias: 29-S, 13-0, 27-0, 10-N, 24-N, 10-D, 12-E
* profesor: Pascual Campoy
pascual.campoy@upm.es
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Electrénica y Regulacion para
esp. Automadtica y Electrénica

[ — ]

* Evaluacion de la asighatura:
- Para aprobar: nota(E)24 y nota(A)>4 y media25

- Las partes aprobadas se guardan durante dos
cursos académicos consecutivos
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Parte de Automadtica:
Objetivos

[ —

- Capacidad de aplicacion de los
conceptos tedricos del temario

- Capacidad para la resolucién de
problemas prdcticos sobre
simulaciones de sistemas,
utilizando Matlab y Simulink

- Capacidades de trabajo en grupo
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Metodologia SCALE-UP

aula en el MIT
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Parte de Automadtica:
Metodologia aprendizaje

[F—— ]

* Enen aula:
- Explicacion de temas
- Trabajo en grupo sobre el computador
- Resolucién de dudas
- Presentacidn de trabajos
* Fuera del aula:
- Estudio individual (antes y/o después)

- Resolucién en grupo de 2 trabajos
prdcticos

LA
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Parte de Automatica:
material docente

[F—— ]

Aulaweb: alumno invitado, clave "control”
- esta guia de la asignatura: “0_guia_parte_automatica.pdf’
- diapositivas explicatorias de cada tema

temario detallado, incluyendo ejercicios para el aula

- Ficheros de sistemas sobre los que se trabaja:
“lib_sistemas_fisicosR13”, “figuras.zip” y
“_plantilla_ejercicios_clase.doc”

- Enunciado de los 2 trabajos colaborativos

LA
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Parte de Automatica:
material docente

[— ]
- Libros:
- "Control en el espacio de estado (2* edicién) “

S. Dominguez, P.Campoy, J.M.Sebastidny A.Jimenez,
Editorial: Prentice Hall

* para los femas 1,2, 3,4,5y6

- "Control de procesos quimicos"”
P.Ollero y E.F. Camacho., Editorial Sintesis

* para el tema 7
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Parte de Automatica:

Evaluacion
[ — ]
» Continua: Puntos
- Ejercicios de clase _ 2
- 2 Trabajos cooperativo 4

- Examen (minimo 4/10)
problemas con Matlab-Simulink de los trabajos
y preguntas de problemas y diapos de clase ___

+ Unica:
- Trabajo obligatoio 1,5
- Examen 8,5
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Parte de Automatica:
Temario

[F—— ]

1. Modelo de estado
2. Evolucion del estado

parte 1
"3 Controlabilidad,. 218 | . parte 2 |
_4. Control por realimentacién del estado
Observabilidad parte 3

Observadores del estado y realimentacidn

7. Control Multivariable

LA
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V4 °
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Parte de Automatica:
Planificacion horaria (1/2)
— I
"Coontrol en el Espacio de Estado y Multivariable"”
Tabla horaria 2009-2010
Tema Contenido Dia
0 Guia de la asignatura 28-S
1 Modelo de estado 29-S, 5-0%*, 13-0
2 Evolucion del Estado 16-0, 19-0, 26-0
3 Controlabilidad 27-N, 2-N, 10-N
4 Control por realimentacién del estado 16-N, 23-N, 24-N
1-2-3 [Exposicién trabajo 1 30-N
5 Observabilidad 7-D, 10-D
Observadores del estado y realimentacion
6 14-D, 21-D
Descanso navidefio
7 Control Multivariable 11-E, 12-E
4-5-6 [Exposicién trabajo 2 18-E
Examen 11-F
* esta clase sera en el aula F5-F6
L
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Parte de Automdtica:
Planificacion horaria (2/2)

[m—

45 créditos UPM x 0,8 = 3,6 ECTS =
3,6 ECTS x 25 horas/ECTS = 90 horas

- Aula cooperativa:
42 horas = 14 sem. x 3 horas/sem.

- Fuera del aula 48 horas:

* 19 horas estudio + 19 horas trabajo colectivo
(2,7 horas/semana)

e 10 horas examen final

LA
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Ejercicio 1.1
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Dado el sistema de la figura:
SES N X\ trabajo_eyr_09_10 *
File Edit View Simulaion Format Tools Help

depositos comunicados

1. Dibujar en un solo grafico la evolucion de ambas

alturas a partir de un punto de equilibrio y con una
entrada escaldon en fl en el instante t=10.
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épor qué un nuevo control?

e —

» Ejemplo péndulo invertido

-
0 Fqg modelo del sistema
u X
B —— l—
: X
M u
O O

_ _ _ _
sistema fisico
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épor qué un nuevo control?
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» Control por realimentacion de la salida

PID
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épor qué un nuevo control?
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» Control por realimentacion del esatdo

LA
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épor qué un nuevo control?
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» Control por realimentacion del esatdo

LA
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ejemplo
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+ ¢como es un control por realimentacidn de la
salida?

* ¢qué variables utilizarias en una
realimentacion del estado?
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