14. Splines racionales

Video de splines racionales

La aplicacién del algoritmo de De Boor a las curvas racionales sélo su-
pone la introduccion de una coordenada auxiliar, que da lugar al denomina-
dor de la parametrizacién. Asi pues, una curva racional de grado n a tro-
zos v N tramos estd determinada por los vértices de su poligono B-spline,

{do,...,dnsN_1}, sus correspondientes pesos, {wy, ..., Wy1N_1}, ¥ una suce-
sién de nudos, {ug, ..., Uz N_2},
n+N-—1
=0
c(u) = <y :
> wilN]'(u)
i=0

Todos los procesos que hemos descrito para curvas polinémicas a trozos
se trasladan autométicamente a curvas racionales, sin mas que introducir la
coordenada auxiliar y luego proyectar.

Dada la propiedad de localidad de las curvas spline, la modificacién de
un peso altera tan sélo a n + 1 tramos de la curva. Ejemplo. Se mantienen
las propiedades de las curvas racionales y, por supuesto, las de las curvas
polinémicas a trozos.
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Figura 23: Spline racional cuadratico: al modificar el peso ws, se alteran los
tramos del segundo al cuarto


http://youtu.be/jMrqQv_MtGs
https://dcain.etsin.upm.es/~leonardo/ejemplos4/ejemplo409.htm

