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SUMARIO

e Datos de partida.

e Potencia Ideal & Velocidad Ascendente (W, h;).
e Potencia & Velocidad Ascendente (W, h).

e Potencia & Velocidad Descendente (W, h)).

e Potencia & Velocidad Avance (W, h)).

e Curvas de Potencia (W,, hj).

DATOS DE PARTIDA

e Helicoptero. ..\162.3AV.trabajos_05-06.xls

e Datos necesarios:
- Diametro del rotor:
- Longitud total:
- Peso vacio:
- Peso maximo:
- Planta motriz:
- Potencia maxima:
- Velocidad de crucero:
- Cuerda:
- Numero de palas:
- Velocidad angular:
- Estrechamiento:
- Perfil utilizado: a, &, &, 8,
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Potencia Ideal & Velocidad Ascendente

e Potencia ideal adimensionalizada con la Potencia ideal a vuelo a
punto fijo en funcién de la velocidad de vuelo vertical ascendente
adimensionalizada con la velocidad inducida a vuelo a punto fijo.

e Velocidad inducida en funcién de la velocidad de vuelo vertical
ascendente adimensionalizadas ambas con la velocidad inducida a
vuelo a punto fijo.
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Potencia Ideal & Velocidad Ascendente

e Potencia ideal en funcion de la velocidad vuelo vertical
ascendente para un peso fijo y distintas alturas.

e Potencia ideal en funcion de la velocidad vuelo vertical
ascendente para una altura fija (S.L.) y distintos pesos.
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Potencia & Velocidad Ascendente (W, h;).
IS - 45 s L 1 e

e Comprobar que se dispone de las caracteristicas del helicoptero
para la aplicacién de la teoria del elemento de pala.
e Rotor de torsion equivalente.

1
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e Grafico de la potencia en funcién de la velocidad vuelo vertical
ascendente para un peso fijo y distintas alturas.

e Grafico de la potencia en funcion de la velocidad vuelo vertical
ascendente para una altura fija (S.L.) y distintos pesos.

Potencia & Velocidad Ascendente (W, h)).

e Expresiones:

aag
C,=B"—%a,

C{_J; = ¢: ¢,

. o, 4
Ca =—8-[§u +§5la, +252afJ

1| (26 (RS
¢r=_ 7 | e e
2 B QR QR

P = p(QR)* (R* J1+ FXCyp, +Co,)
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Potencia & Velocidad Descendente (W,, h))
B R

e Desarrollar el calculo solamente para valores comprendidos
entre:

—1,7<&<0 y 0<£<1,1
v, A

o 10

e Potencia inducida adimensionalizada con la Potencia ideal a
vuelo a punto fijo en funcién de la velocidad de vuelo vertical
ascendente adimensionalizada con la velocidad inducida a vuelo
a punto fijo.

7, (7, +118)=0812+0,0720, -1,750; 0<U,<08

7, =3,726-0,693T, —-—3[’726 e

P
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Potencia & Velocidad Descendente (W,, h))
R 5 5 VR S L R S SR

e Potencia en funcién de la velocidad vuelo vertical ascendente
para un peso fijo y distintas alturas.

e Potencia en funcidén de la velocidad vuelo vertical ascendente
para una altura fija (S.L.) y distintos pesos.

= g.
g
P=(1+F)|R+ p(QR) (7R*)Cy, |

C (50 + %51(1, + 26‘2a,2J
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Potencia & Velocidad Descendente (W;, h))
e T

e Potencia en funcion de la altura al suelo con efecto suelo y
comparar con la potencia sin efecto suelo para un peso y a nivel
del mar.

2, O
Pe = APy + (1= A)P(QR)S(”R‘ )?650

e Factor de Mérito (vuelo a punto fijo). 1
M
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Potencia & Velocidad Avance
ORI e Rt 2 L A R WSS,

e Desarrollar el calculo de la potencia necesaria del rotor en vuelo
de avance, variando:
- Peso que soporta el rotor,
- altura de vuelo v,
- angulo de asiento del rotor.

e Representar graficamente los resultados anteriores en graficos
P=(Pi +Po ) & Vavance con cada una de las variables citadas
anteriormente manteniendo las otras dos constantes.
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Potencia & Velocidad Avance
T

e Para un peso determinado, un angulo de asiento elegido y a nivel
del mar, calcular y representar como varia el paso colectivo y el
batimiento con la velocidad de avance.

- Aplicar el NACA-TR-716 adjunto en la documentacion.
- Entorno de variacion de datos

e 1.1 Woperativo< W < 0,9 WMTO

e (0<V < 1,2 VMax (Informacion del helicoptero elegido)

® 0 <a<20(Aa=3°). Potencia & Velocidad Descendente (W,, h,)

Curvas de Potencia
A SR R 2L N e R S AR = i A Y,

e Desarrollar el céalculo de la potencia necesaria del helicoptero en
vuelo uniforme, estacionario y a nivel, variando:

- Peso del helicoptero vy altura de vuelo para un angulo de asiento del rotor
de 5°.

e Representar graficamente los resultados anteriores en graficos Pn
=(Pi +Po )*+PF & Vhorizontal para distintos pesos y alturas.

e Representar en el mismo gréfico anterior la potencia disponible
suministrada al rotor con un factor n=0,80 (Incluye rendimiento
del sistema de transmisién y potencia consumida por otros
sistemas).

e Calcular Autonomia y Alcance maximo, indicando la velocidad
de vuelo y potencia necesaria correspondiente.
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Curvas de Potencia
R R e ]

e Calculo del techo con y sin efecto suelo [(IGE) y (IGE)] del
helicoptero en vuelo a punto fijo para los distintos pesos que se
han estudiado en este trabajo.

e Modelizar las curvas de potencia de la turbina.
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