Un sélido estad sometido a las traslaciones y rotaciones siguientes
T, =21 +3]-k;T,==3+j+2k T, =2 + ] -2k

@ =1 +]+k A (0,1,0)

By =—1+] A, (11,0)

Calcular
a) Velocidad del punto O(0,0,0) y la velocidad de minimo deslizamiento
b) Ecuacion del eje instantaneo de rotacion y deslizamiento en forma continua y
como interseccion de dos planos
¢) Reducir al movimiento helicoidal tangente

Resolucion

a) La velocidad del punto O es la debida a las tres traslaciones y la debida a las dos
rotaciones, por tanto

Vo =('I:1 +T, +'I2)+@Ac?)l +OA, A, =( +5] —K)+ (T —=K)+ 2K = 2 +5]
La velocidad de minimo deslizamiento es
@V _ (21 i kXZ' +51) = 2+/5 y expresada vectorialmente
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b) El punto E del eje instantaneo se calcula mediante la expresion

= D) \7 - - — . .

OE-Y /\2 O —j +§ ] —%k , de donde el punto E del eje tiene coordenadas
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La ecuacion del eje, en forma continua, es 0 = > = 1 ;'Y como Interseccion

I IT,=x=-1
de dos planos es { prano th, =X }

planoll, =2z-y+2=0
c) EI movimiento helicoidal es la composicion de una rotacion y una traslacion paralela
al eje de la rotacion. Por tanto la rotacion es la rotacion resultante & = 2j +k aplicada

en E[_l 2 _4j y latraslacion tiene que ser paralela a la rotacion resultante. Sabemos
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que la velocidad de minimo deslizamiento es paralela a la rotacion resultante por lo que
latraslaciones T =V _ =4]+2k.



