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CENTROS DE GRAVEDAD
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CENTROS DE GRAVEDAD

VOLUMEN  
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MOMENTOS DE INERCIA
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MOMENTOS DE INERCIA

Respecto a los ejes
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MOMENTOS DE INERCIA

Respecto a los planos
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RELACIÓN ENTRE MOMENTOS DE INERCIA
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TEOREMAS DE STEINER respecto a un punto
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TEOREMAS DE STEINER respecto a un eje
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TEOREMAS DE STEINER respecto a un punto
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MOMENTOS DE INERCIA:   longitud

∫ === LdmMdldm λλ ;

� Varilla homogénea de masa M y longitud L
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MOMENTOS DE INERCIA:   longitud

� Circunferencia homogénea de masa M y longitud L
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MOMENTOS DE INERCIA:   área

AdmMdAdm σσ ∫∫ === ;

� Círculo homogéneo de masa M y radio R
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MOMENTOS DE INERCIA:   área (superficie esférica)





MOMENTOS DE INERCIA:   área

� Superficie esférica homogénea de área σ y radio R
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MOMENTOS DE INERCIA:   área

� Rectángulo homogéneo de lados a, b  y área σ
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MOMENTOS DE INERCIA:   área

� Rectángulo homogéneo de lados a, b  y área σ

bdxd =σGX

GY

a

b

x
dx

∫∫ ∫− === 2

2

322

12

1b

b badxxbdxIGY σ

)(
12

1 22 baII GZG +== σ

2

12

1
aIGY σ=





MOMENTOS DE INERCIA:   volumen

� Esfera homogénea de radio R  y volumen V
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MOMENTOS DE INERCIA:   volumen

� Cilindro de radio R  y altura H
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