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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Ejes: Elemento estatico que recibe a otros elementos (ruedas dentadas,
poleas, etc.) que giran liboremente sobre él.

Arboles: Elementos que giran y transmiten o reciben movimiento de otros
elementos (ruedas dentadas, poleas, etc.).
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Ejemplo dibujo de arbol y detalle de acotacion variante de extremos
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Ejemplo dibujo de arbol y detalle de acotacion variante de extremos
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4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Ejemplo dibujo de arbol y detalle de acotacion variante de extremos
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4.1 Diseino Mecanico
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.

Terminaciones de arboles y sistemas de retencion
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==, INGENIERIA GRAFICA: Informacion Técnica
4.1 Disefio Mecénico

N

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Asientos de ejes en sus soportes
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Asientos de ejes en sus soportes
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.

Terminaciones de arboles y sistemas de retencidn
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
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=, INGENIERIA GRAFICA: Informaci6n Técnica
} 4.1 Diseflo Mecanico
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4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.

Cojinetes, ranuras de engrase
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos sobre arboles
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos sobre arboles, chavetas
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos sobre arboles, chavetas
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4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.

INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

Acoplamientos sobre arboles, chavetas
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4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos sobre arboles, chavetas

INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica

4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.

Acoplamientos sobre arboles, chavetas
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==, INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
j’ 4.1 Diseino Mecanico

e

275

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos sobre arboles, chaveteros
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos sobre arboles, chaveteros
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Dimensiones y tolerancias para chavetas

http://www.cadersa.es/Pag72.htm
http://www.engin.umich.edu/students/ELRC/me211/flash/shearkey qgear.swf

g

[ i
4]
=
—
o

3l
NRE:
\b(
AN

N
v
N“\

AN

hg .9
b RN LY m
2] MA - H

AJUSTE FORZADO  AJUSTE DESLIZANTE JUSTO  AJUSTE DESLIZANTE LIBRE

!

Jt
)

[na]

GIE: V&G OCW UPM Pagina 21


http://www.cadersa.es/Pag72.htm�
http://www.engin.umich.edu/students/ELRC/me211/flash/shearkey_gear.swf�

INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.

[Technical Data)
Machine Keys and Key Grooves

Excerpt from JIS B 1301 (1996
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.

[Technical Data)
Machine Keys and Key Grooves

Excerpt from JIS B 1301 (1996
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamiento sobre ejes: ejemplo de montaje sobre un gje
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamiento sobre arboles

Acanalado con perfil de flancos
rectos
Las dimensiones de estos acanalados
estan definidos en la norma DIN 5481.
La designacion se realiza por los
diametros d1 y d3, ejemplos:
Para hueco: A 16 x 18 DIN 5481
Para eje: B 16 x 18 DIN 5481
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4.1 Diseiio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.

Acoplamiento sobre arboles acanalados

Acanalado con perfil de evolvente
Definidos en la norma DIN 5482.
La designacion por los diametros d1 y d3, ejemplos:
Para hueco: A 16 x 18 DIN 5482
Para eje: B 16 x 18 DIN 5482

Otros tipos de acanalados de perfil de evolvente en
normas ANSI B921-1970; ASA B5.15-1960 y BS
3550:1963, existen distintos angulos de presion.

Se utilizan en la industria aeroespacial

GIE: VCEG OCW UPM

INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica

Pagina 26



INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamiento sobre arboles acanalados

Acanalados de dientes rectos.
Tres series; ligera DIN 5461 y DIN 5462, media DIN 5463 y pesada DIN 5464.

Ejemplos de designaciones:
Para hueco: A N° de canales d1 x d2 DIN 5462
Para eje: B N° de canales d1 x d2 DIN 5462
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamiento sobre arboles acanalados @g
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4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamiento sobre arboles acanalados
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4.1 Diseio Mecanico
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.

Acoplamiento sobre arboles acanalados

Representacién simplificada
Ranurado de caras planas Ranurado de perfil envolvente y dentado
D PASN)
4
Eje
T 7T T
o
Cubo
.l /=<
A
Unién @ e T
ranu- it
¥ ]/ T |
rada \ \\ 1% / 1
Band
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamiento sobre arboles acanalados
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamiento sobre arboles acanalados
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos, elementos para acoplar entre si dos ejes alineados o no.
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos, elementos para acoplar entre si dos ejes alineados o no.
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4.1.1Definicién y representacion de Ejes y Arboles.

INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

Acoplamientos, elementos para acoplar entre si dos ejes alineados 0 no.
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos, elementos para acoplar entre si dos ejes alineados o no.
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos, elementos para acoplar entre si dos ejes alineados o no.
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos para grandes potencias
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos para grandes potencias
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.
Acoplamientos para grandes potencias
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.

Acoplamientos para pequeiios diametros y potencias reducidas
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4.1.1Definicion y representacion de Ejes y Arboles.

INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico

Acoplamientos Cardan
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseio Mecanico
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