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Expresion Grafica en la Ingenieria

INGENIERIA GRAFICA

5. DISENO ESTRUCTURAL.
5.1 Estudio de uniones.

5.1.1 Naturaleza de las uniones. Uniones rigidas, elasticas, desmontables,

permanentes, totales, parciales, reglables.

5.1.2 Criterios para el disefno de uniones: grados de libertad.

5.1.3 Métodos de realizacion de uniones: uniones directas, uniones por
elementos auxiliares.
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
5.1 Estudio de uniones.

5.1.2 Criterios para el diseno de uniones: grados de libertad.

NOMBRE DE LA REPRESENTACION PERSPECTIVA GRADOS DE LIBERTAD MOVIMIENTO
UNION PLANA
Empotramiento de \F 5 4 TRANSLACION ROTACION
: 0 0
centro b 7 P : 2
& 1 X Ny 0 0
Deslizante b TRANSLACION ROTACION
| = ]
de centro a y eje x z K @ Tx 0 ‘
1 é g . % 7 0 0
“ - - 0 0 \
Pivotante de centro . TRANSLACION ROTACION
- | F d 4
Ay eje X “ = 0 Rx %
d —k— C/r' _x@y’; 0 0 i
o | A : 1 W
Pivotante 7 TRANSLACION ROTACION

deslizante de centro
Cyeje X

Tx Rx
0 0
0 0
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
5.1 Estudio de uniones.

5.1.2 Criterios para el diseno de uniones: grados de libertad.

NOMBRE DE LA REPRESENTACION | PERSPECTIV GRADOS DE LIBERTAD MOVIMIENTO
UNION PLANA A
Helicoidal | - b4 7 TRANSLACION ROTACION .
de CentroByejeY ' ) = 0 0 3
= da _ Ty Ry=Ty*2n/p ; ‘;
’ ¢ 7 X 0 0 ”fh
dApoyto pl:l)an(()j Z F Fd TRANSTLACION ROTACIOON N
e centro Dy de ; X _ X D
normal Z plaa e ) @ ‘ Ty 0 \.’/';]
DA X y 0 R \
Rotula \ 7 TRANSLACION ROTACION i
de centro O | Z| r 0 RX ‘
X \\ / y o 0 Ry o
- G\P o@r - A:_ - Q Y 0 Rz

Rotule con guia
de centro O y de eje
X

TRANSLACION ROTACION

0 0
0 Ry
0 Rz
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INGENIERIA GRAFICA:
5.1 Estudio de uniones.

Informacion Técnica

5.1.2 Criterios para el diseno de uniones: grados de libertad.
Grados de libertad de un solido en el espacio

de Centro By eje X

X t 8 EEL} j‘r'

NOMBRE DE LA REPRESENTACION PERSPECTIVA GRADOS DE LIBERTAD MOVIMIENTO
UNION PLANA
Lineal anular Z[ ]z TRANSLACION ROTACION §

4

Lineal rectilinea
de Centro C, eje X y
normal Z

3L

Tx Rx
0 Ry
0 Rz
TRANSLACION ROTACION
Tx Rx
Ty 0
0 Rz

En Punto
de Centro Oy de
normal Z

F| | >

ey

TRANSLACION ROTACION
TX Rx
Ty Ry
0 Rz
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