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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Conceptos y definicion de rodamientos

La rotacion total o parcial de una pieza con respecto a otra implica rozamiento y
ello se traduce en:

Aumento del par de giro
*Produccioén de calor
Aumento del desgaste
*Pérdida de rendimiento

La fuerza de rozamiento depende de la carga normal y el coeficiente de
rozamiento y éste del tipo, deslizamiento o rodadura, la naturaleza de los
materiales en contacto, lubricacion, rugosidad superficial, etc.
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Conceptos y definicion de rodamientos (cont.)
El contacto directo entre las piezas comporta deslizamiento, coeficiente alto.

La interposicion entre ellas de elementos giratorios comporta rodadura,
coeficiente bajo.

El rodamiento es un mecanismo, destinado a servir de apoyo entre un elemento
giratorio y su soporte transformando el rozamiento por deslizamiento en

deslizamiento por rodadura.

GIE: VGG OCW UPM Pagina 4



/=, INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
'%’/?“ 4.1 Disefio Mecéanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Aplicacion de los Rodamientos
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Aplicacion de los Rodamientos
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Aplicacion de los Rodamientos
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Aplicacion de los Rodamientos
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Aplicacion de los Rodamientos
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4.1 Diseiio Mecanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Aplicacion de los Rodamientos
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air flow
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Aplicacion de los Rodamientos
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Aplicacion de los Rodamientos
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Constitucion de los rodamientos
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Constitucion de los rodamientos

Objetivo: Permiten obtener una union 7o TN
giratoria entre un arbol y un soporte

: : soporte
(agujero), con poco rozamiento.

Esfuerzo axial y radial : ( )

-Segun el eje — axial A 4rbol R
i > |
-Segun el radio — radial R A

Todos los rodamientos no soportan los ( )
dos tipos de esfuerzos axiales y radiales.
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Constitucion de los rodamientos

OBTURACIONES
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Tipos de rodamientos

1 fila de bolas _ .
1 filade bolas 2 filas de bolas

contacto radial contacto oblicuo de rétula
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Tipos de rodamientos

Rodillos cilindricos Rodillos conicos
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Tipos de rodamientos

Axiales a bolas Axiales de rodillos Combinados
(agujas + bolas)
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Representacion de los rodamientos

| | |
(SRS [OIES +

1 fila de bolas contacto 1 fila de bolas contacto 1 fila de bolas contacto
radial radial 1 obturacion radial 2 obturaciones
Simbolo BC Simbolo BCE Simbolo BCEE
| | | | |
S HEE Al
1 fila de bolas 2 filas de bolas Rodillos cilindricos
contacto oblicuo contacto oblicuo Simbolo RU
Simbolo BT Simbolo BT
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Representacion de los rodamientos

YEEN L/BEIR = +

Rodillos conicos Agujas Axiales de bolas

Simbolo KB Simbolo NEA Simbolo TA
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Nomenclatura de los rodamientos
Rodamiento 30 BC 02 X E

@ arbol / 1 obturacion

Tipo

Serie dimensional No importa la jaula
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Nomenclatura de los rodamientos

Dimanzliones Capacidad de carga Carga Velocidad nominal
== principales dingim aestil Hmite Lubricacin eon
ro de fatiga  grasa aceia
- a ] B C . P
i r—-‘lrl IE\. u
i -
ﬁ i mm M ] 5/ min
& ] !
? o600 320 2A 1711 OO0 163 000 4 000 1 700 2000
380 46 212000 F0 000 & 550 i 600 1 ana
abd dd 238 QDD J00 000 T 200 1 300 I @00
O Dy +=— d dy 400 65 291000 395 000 £ 80D 1 500 I 800
1 480 B0 150006 530 000 11 800 1100 1 400
280 350 0 33 raec0on 00 000 4 750 1 GO0 i 800
380 46 MEOOD 285 000 & 700 1 500 1 800
r 420 44 242000 335 000 7 500 1408 1 700
! 420 65 A02 0D0 A0 0 & 300 1 400 1 700
i | SO0 BO 123000 B0 030 12 900 1 100 i 4l
| 300 380 38 72000 245 000 5 800 14D0 1 700
480 H6 270000 a7 5 B 300 1 300 | GO0
460 50 206 000 405 000 B 8OO 1 200 1 500
as0 74 158 000 500 000 10 B0 1 200 1 500
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseiio Mecanico

Nomenclatura de los rodamientos

GIE: VGG

Deep groove ball bearings, single row

“Frincipal Baslc load ralings | Fallgue  Specd miings Mass Designation

dimenslors dyramic sttic laad Ralemnce  LUmiing
limit apeed spead

d o E c co Fu * - EHF Explarar bearing
mm L] L] min g -
-] 0 4 0,54 0,18 g.oar 130000 80000 00015 B
2 0 4 0,564 0,18 aoar - 40000 00018 EI-IREA
k-l 0 4 0,54 0,148 aoar 130000 B30 0,0018 EXTE
2 10 4 0,64 0,14 aoar - 40000 0,0018 ERET
-l 0 4 0,54 0,148 aoar 130000 S0000 00018 =i
4 @ 2.5 0,54 0,148 aoar 140000 A5000 0,00ar =alet)
4 @ a,06 0,564 0,18 aoar 140000 e ] 0,001 -2
4 =l 4 0,54 0,148 aoar 140000 o000 0,0013 ENM-ZE
4 " 4 0716 nzx 00008 130000 S0000 0,0017 B
4 1 4 oTiE 0z 0,00k 130000 B30 o,o0o017 =3l Br
4 12 4 0,808 028 001z 120000 s000 0,0m1 B0
4 12 4 0,008 0248 a1z 120000 B00 0,0m1 B0
4 12 4 0,608 028 a1z 120000 80000 0,001 E04-X
4 12 ] 0,038 0z a0z 110000 ere e x] 0,003 E24
4 1 b 0,038 o0za a9z 110000 G000 0,003 E24-TE
4 13 B 0,038 0z 001z 110000 arin 0,0031 BT
4 18 b 1,11 0,33 0018 00 B00 00,0064 234
4 18 B 1,11 0,33 a01s - 2000 0,0054 BM-FREA
4 18 ] 1.1 0,38 0,018 QB0 453000 0,0054 BM-IRE
4 18 b 1,11 0,33 a01s Pl el 45000 00,0064 BM-FE
4 18 B 1,11 0,38 a01e - 2000 0,0054 BEMRE]
4 18 ] 111 0,33 2018 QB0 80000 0,0084 BEM-FE
4 18 B 1,11 0,33 a01s Q0 80000 0,0054 BME
] 1 a 0,837 02565 0,01 120000 s000 00012 =3l -]
5 11 4 0637 02060 011 1o o0 00014 =¥ e e
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Nomenclatura de los rodamientos

En cuanto al tipo de rodamiento:

1. Tipo de rodamiento, caja de fijacion y estanqueidad.

2. Caracteristicas del rodamiento, capacidades de carga estatica y
dinamica.

3. Vida del rodamiento.

4. Condiciones de montaje (aprietos y frenos axiales).

Son elementos de eleccion del tipo de rodamiento y montaje:

1. Direccion de la carga.

2. Intensidad de la carga.

3. Precisiéon requerida.

4. Caracteristicas de rotacion (precision, velocidad maxima).

5. Caracteristicas del montaje (coaxialidad de los agujeros de los soportes)
6. Condiciones ambientales interiores y exteriores.
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- |

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Ejecucion de rodamientos

» Estudio de las caracteristicas del mecanismo en que se ha de montar.

e NuUmero de mecanismos a fabricar.
* Velocidad de giro.

« Caracteristicas del giro: precision, rigidez, aceleracion angular, desequilibrio
admisible, vibraciones, etc.

« Caracteristicas de montaje: coaxialidad de los alojamientos, facilidad de
montaje y desmontaje, material del alojamiento y del gje.

« Condiciones ambientales interiores y exteriores: temperatura, fluidos, polvo,
polucion.

« Las dimensiones maximas admisibles.
* Vida esperada en horas de funcionamiento.
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4.1 Diseiio Mecanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
ELECCION DEL TIPO DE RODAMIENTO POR CARACTERISTICAS

GIE: VGG

Aptitud » |Aptitud para carga radial _
Aptitud para carga axial
Aptitud a la rotacién
Aptitud frente a errores de alineamiento
Tipo de rodamiento Defectos angulares maximos
¢ (1) l Precio relativo
N.Dm Y Ejemplos de utilizacién
Radial rigido de una 2 2 4 500.10° [ 2 10° 1 Es el rodamiento universal, existe
hilera de bolas. Figura en numerosas variantes de
97 (a) estanqueidad ranuras de montaje..
Muy buena relacion caracteristica
{ precio. Exige un alineamiento
COrrecto entre soportes
Radial rigido de dos 3 2 1 30.00° | 0 2.5 Posee una buena rigidez que exige
hileras de bolas. Figura un alineamiento riguroso de los
97 (d) soportes. Se suminisira engrasado
Contacto angular rigido | 3 5 2 380.10° |9 10. 2 Soporta cargas radiales y axiales
de una hilera de bolas. bastante importantes. Se monta
| Figura 104 (a) por parejas en oposicion en
| cuanto la direccidn de los dngulos
| de apoyo. Exige una buena
alineacidn de los alojamientos.
Contacto angular rigido | 3 3 1 320007 [ 0 3 Se opone bien a los esfuerzos
de dos hileras de bolas. axiales alternativos. Su rigidez
Figura 104 (b) exige alineamiento riguroso de los
soportes. Solo, puede utilizarse en
lugar de dos de los anteriores.

OCW UPM
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Radial oscilante de dos
hileras de bolas. Figura
101 izq.

400.10° | 5 3°

Permite compensar defectos de
alineamiento importantes. Con
manguito conico puede montarse
directamente sobre un eje
calibrado.

Radiales rigidos de
rodillos cilindricos.
Figura 99

400.10° 1 5

2,5

Soporta cargas radiales muy
elevadas pero ninguna axial,
Exige una buena alineacion de los
soportes. Los anillos son
separables vy facilitan el montaje

Rodillos conicos.
Figura 105

250.10° 1 5

1,5

Soporte cargas axiales y radiales
importantes. Se monta por parejas
en oposicion. Exige un buen
alineamiento de los soportes. Los
anillos son desmontables y
facilitan el montaje. Exige un
reglaje del juego axial

Rodillos esféricos dos
hileras. Figura 100.1zd

250.10° 4 1°5

Soporta cargas radiales muy
elevadas. Permite compensar
defectos de alineacidn
importantes. Con manguito
conico puede montarse sobre eje
calibrados.

GIE: VGG
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Montaje de rodamientos

« El anillo que gira con relacion a la direccion de la carga debe de montarse con
montaje apretado.

« El anillo fijo en relacion a la direccion de la carga debe de montarse con un
ajuste libre permitiendo un desplazamiento axial.

« Cuando la direccion de la carga esta indeterminada o es oscilante los dos
anillos se montan con aprieto.

« Una anillo apretado debe de apoyarse con preferencia sobre un resalte y
montarse con prensa.

* Si hay riesgo de dilatacion durante el funcionamiento, un solo rodamiento debe
de asegurar el posicionamiento axial en los dos sentidos.

e Todos los anillos no se inmovilizan axialmente.
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Frenos de rodamientos
» La primera funcion del freno axial es la de participar en el guiado global axial de
la union y deben transmitir eficazmente los esfuerzos axiales.

» Si existe riesgo de combado del eje, el rodamiento mas proximo a la aplicacion
de la carga es el que debe de soportar los esfuerzos.

* En los otros casos, para un equilibrio de la duracion, el rodamiento con menor
carga axial es el que debe de soportar la carga axial.

 La segunda funcion del freno axial es la inmovilizacion axial del anillo del
rodamiento o de un rodamiento completo.

* Es importante tener en cuenta los ajustes después de la eleccion de los frenos
axiales.

» Después de la eleccion de los ajustes, es necesario tener en cuenta el material
de los alojamientos, del eje y el juego interno del rodamiento
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4.1 Diseiio Mecanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
ELECCION DE FIJACIONES RADIALES Y AXIALES

-

Anillos interiores montados con aprieto

Alojamiento giratorio

- o T R N N W R Y

Y

ST oM T R R R R R R RN

Anillo interior giratorio / direccion de carga

Carga giratoria con ¢l

alojamiento T

()

0]

. {

,,,,,,,,,,,,,,

Los dos soportes posicionan el eje
—axialmente

Direccién carga | Mo"®<|  Retenciones axiales - Aprieto de los Ejemplos de
rotacién anillos anillos rodamientos
: - . . Soportes 1y 2
2 Un soporte posiciona el eje axialmente AR e
PR R AR RA R AR A AR R R RN +«  Dos hileras de bolas
Ha 1] = Rotula sobre bolas o
o r rodillos
() * Elsoporte | aguanta la
1 — )] =
) © ® 1 carga
=y am
F .
Eje glmnFll'in Soporte 1
Carga fija sobre ¢l + Bolas con contacto radial
alojamiento AR RN R N R R R W N « Tios hileras de bolas.,
1 = Rotula sobre bolas o
J radillos
¥ uF II_J:I @ = (- —Q— Soporte 2

= Rodillos cilindricos
# El soporte | aguanta la
carga axual

Soportes 1 ¥ 2

= Holas con contacto radial

# Dos hileras de bolas.

= Rotula sobre bolas o
rodillos

« Contacto ingular montaje
en X

GIE: VGG
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

GIE: VGG

Anillo exterior giratorio / direccién de carga

\

Alojarento giratorio
Carga fija sobre el gje

Eje giratorio
Carga giratoria ¢on el gje

Un soporte posiciona el eje axialmente

:
»ci::

\\\\\\\\\\\\\\\\\\

Anillos exteriores montados con aprieto
o /
|
®
I
—{

R T T T T T T T e T T T T

Fo—-—0-4—

Dos soportes posicionan el eje
axialmente

Soportes 1y 2

* Bolas con contacto radial

= [os hileras de bolas

» Rotula sobre bolas o
rodillos

# El soporie 1 aguanta la
carga

Soporte 1

+ Bolas con contacto radial

& Dos hileras de bolas.

+ Rotula sobre bolas o
rodillos

Soporte 2

+ Raodillos cilindricos

+ El soporie | aguanta la
carga axial

Soportes | ¥y 2

+ Bolas con contacio radial

s Dwos hileras de bolas.

+ Rotula sobre bolas o
rodillos

Contacto angular montaje en

0

Anillos apretados:=——

Anillos libres:—— Retenciones o soportes axiales: !

OCW UPM

Pagina 32



N 4.1 Disefio Mecanico

™

?@i} INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Sistemas de retencion axial
Tuercay arandela

 La tuerca ranurada y y su arandela permiten mantener un cierto juego o aprieto axial.
» Es necesario realizar una rosca sobre el eje.

Diametro interior | i L 4
cilindrico I_‘ ! ,
|

Diametro interior

J conico
]
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‘(ﬁ) 4.1 Disefio Mecéanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Sistemas de retencion axial ORORORO Q Qx
» Este montaje es simple rapido y ocupa poco espacio. < \
» Tiene una excelente relacion caracteristicas precio.
e Queda un juego axial después del montaje de

aproximadamente 0,1 mm.

» Puede utilizarse para ahorrar un apoyo.
|

[P
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Sistemas de retencion axial
Anillo elastico y arandela.

lzquierda: sobre eje, derecha: sobre soporte

—

[T T

W

—_— ke e =

Este montaje presenta las mismas caracteristicas que el anterior.

-

.

La arandela permite soportar cargas mas importantes.

GIE: VGG

OCW UPM
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= INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
K\f) 4.1 Disefio Mecanico

- |

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Sistemas de retencion axial
Tapas
lzquierda: sobre eje, derecha: sobre soporte

Es imperativo mantener un juego entre la tapa y el extremo del eje o la caja para
garantizar el aprieto del anillo contra su apoyo. La tapa se sujeta con tornillos y
son estos los que soportan los esfuerzos axiales. Son necesarias formas de

mecanizado especificas. _”
e T . |

(1 r* -
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;‘(’:’) 4.1 Disefio Mecanico
4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Sistemas de retencion axial
Anillo a presion

» Este procedimiento se puede realizar solo sobre ejes.
 Para desmontar el rodamiento es necesario destruir el anillo.

« La eficacia de la retencion depende del material del eje, del anillo y del grado
de aprieto entre ambos.
|

|
|

Tt
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7 INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
K\f) 4.1 Disefio Mecanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Sistemas de retencion axial
Manguitos conicos
lzquierda: manguito de aprieto, derecha: manguito de desmontaje

Este montaje solo se aplica para los rodamientos de rodillos esféricos.

El manguito de aprieto permite el montaje sobre ejes calibrados.

El segundo impone la creacion de una rosca sobre el eje con la ventaja de
facilitar el desmontaje.

[——'w )

s i R W S
-
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;‘(’:’) 4.1 Disefio Mecanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Sistemas de retencion axial

Anillo elastico sobre el rodamiento

Este procedimiento es econdmico y permite un freno axial en los dos sentidos.

En el montaje con tapa es imperativo la adopcion de un juego entre la tapa y el
soporte.

En el segundo el soporte ha de realizarse en dos piezas.
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{‘*f} 4.1 Disefio Mecanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Montaje de rodamientos para cargas combinadas

- |

Disposiciones para cargas radiales junto a cargas axiales sobre un
eje en ambas direcciones:

» Dos rodamientos rigidos de una hilera bolas de contacto angular montados en
oposicion.

» Dos rodamientos de rodillos conicos también montados en oposicion.
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Montaje de rodamientos para cargas combinadas

Montaje en “O”
Los anillos exteriores se montan en sus alojamientos contra un resalte.
El reglaje del juego o de precarga se realiza actuando sobre los anillos interiores.

Se utiliza con preferencia cuando el alojamiento es giratorio con relacion a la
direccién de la carga.

e
BN TR N L= (B

1

Fri
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f"”’% INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
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i

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Montaje de rodamientos para cargas combinadas

Montaje en “O”

En esta caso los anillos exteriores se montan apretados y los
interiores deslizantes.

Si se utiliza con el eje giratorio con respecto a la direccion de
la carga, uno de los anillos interiores es deslizante y el otro
apretado.

El tipo de reglaje del juego mas frecuente es mediante una
tuerca.

Este sistema de montaje es menos sensible a las dilataciones
gue el montaje en X.

GIE: VGG OCW UPM Pagina 42



= INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
K\f) 4.1 Disefio Mecanico

- |

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Montaje de rodamientos para cargas combinadas
Montaje en “ X"

* En este montaje los anillos interiores se montan sobre resaltes efectuados en
el eje. El reglaje del juego se realiza actuando sobre el anillo exterior.

« Se utiliza con preferencia cuando el eje es giratorio con relacion a la direccion
de la carga.

pic o

1 Iﬁ(}aq F’!Oa;
A* : ‘;**; o |

Fri  Fr2
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#=%  INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
‘\/ff) 4.1 Disefio Mecanico
4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Montaje de rodamientos para cargas combinadas

Montaje en “ X"

* Los anillos interiores se montan con aprieto y los
exteriores deslizantes con posibilidad de reglaje.

* Permite el montaje de un eje totalmente equipado
con sus anillos.

» El reglaje axial se realiza con calas de suplemento y
ocasionalmente con tuercas que roscan sobre el
alojamiento.
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Montaje de rodamientos con obturaciones

Y

N

GIE: VGG
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Tolerancias de montaje de los rodamientos

Direccitn carga rotacién | Monie | Carea E::; Tolerancias Observaciones | Ejemplos de
anillos | ica / Eje utilizacion
carga Tipo d¢ rodamientn E
radial Bolas | rodille | Réwla | -5
equiva 5 sobre | S0
lente radall =
Débil | <40 his I i6 Pequefios matares
N =10 = eléciricos
‘m - i Uifas
2 herarmientas
- 40 - i3 ki ki H? W -ventiladores,
140 8 bormibas
m E = mecinica general
é} % 7] - ANSpOmadartes
= 140- | kb i 2 £
1'3 F 8 200 ZE
= Eje giratorio g Norm | = 40 6 ki kb — -mecdnica general
o Ci[g,i t.-U. solbre €l : al - é = matores eléctricos
B R = -bombas dc rurbina
o g >5 E - reductares de
= g <10 |40- k6 | mé | mé | HT |2 engranajes
E ¥.wr | B 140 §
= ] |
£ & &
i £ 140- | m6 | n6 | p &
2 Tl B 200
'E \l -] Eleva | <40 - né il Desplazamienio del | -Cajas de i
; = da anillo exterior rodamicnios para
= =] <4 posible con wvehiculas sabre
g Alojasicats ghrseorio < dificultades railes
Carga girutoria con d 40 - - ndi né J7 = Larmnadores
siopaminto o il
dimenziones
140 - . p ph
200
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INGENIERIA GRAFICA:
4.1 Dlseno Mecanico

Informacion Técnica

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Tolerancias de montaje de los rodamlentos

Divec Deébil | Tedos b K7 | Desplazamaento del | - bombas y soportes
cidn los amllo extenor de ciglledales
de Morm | didme ki mi b KT | imposible - motores de
Carga al Irag traccitn
indet
ermi Eleva po pl M7
nada da
Débil | Tados -ruedas bocas
=10 |los =radillos
didme transportadores
oS
(] KT =
M7 :  E
= L] ]
oy \‘ 2 2 g
- 2 g 3
= & & 1 £
.= Alojamienn girztono = Borm | Todos e - Poleas tensaras
2 L‘:?jg;l fija s::-tgc el eje ‘E al los 'E = =Cabezas de biclas
g didme g 2 - Rodillos de levas
| = '§ =5 tros € =
~ < 10 g6 NT |2 =
s 5 2 3
g 2 s 4
m =]
& g 3 3
-] = B
= z T £
B »® o E
o o Eleva | Todos = o = Poleas tensoras
o & da los 5 § -Poleas de comeas
. = <5 | didme = ~Cabezas de biclas
= L tras e = - Rodillos de levas
z o -
| Ejpe giratoria =
Carga giratoria con el eye
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{@) INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Soportes de rodamientos

Los rodamientos descritos, pueden utilizarse para montaje directo sobre
alojamientos realizados en las estructuras de las maquinas o bien sobre soportes
especiales que a su vez se acoplan a aquellas.

El empleo de estos soportes en general resulta utili cuando estos pueden
permanecer en el exterior de las maquinas, por la ventaja que representa el evitar
mecanizados costosos
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseiio Mecanico

R
o

-

P

Rotulas

Elementos utilizados en articulaciones en las que la direccion de empuje puede producirse
en direcciones variables.

En funcién de la naturaleza de los esfuerzos que han de soportar y de que su trabajo se
desarrolle con engrase o no, se fabrican con los dos anillos de acero o incorporando entre
ellos para reducir el rozamiento, una capa de bronce sinterizado o de teflon.

Menor rendimiento que los rodamientos.

4. —_ﬂ"‘_'_ﬁ_T'u'l

= —

Rétulas de acero - acero Rétulas acero - teflon
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‘ﬂ'@") 4.1 Disefio Mecénico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Cabezales de articulacién con rétulas

- G =
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4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Métodos tipicos de posicionamiento de ejes

. Roller Staking Spacers
toal
1 an

4 ;

] 1 n [ 4 H

, Pilot i 1

V) N (Y
Sleeve may be replaced Anvil l
by shouldered bolt :
A LOtATE QR CINTRE
B e Aoy ot AL TTAL.
- A
Swaging tool - o T o
' Fitting
m— ]
N
AUNN N
Before swaging \
Retaining bush

After i

_Tool clearanca Bearing Swaging
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= INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
) 4.1 Disefio Mecanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Rodamientos para aplicaciones especiales

Guias lineales de deslizamiento axial con patin.

Casquillos guias para
deslizamiento axial de ejes.
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INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
4.1 Diseiio Mecanico

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.
Husillos de bolas
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P INGENIERIA GRAFICA: Informacién Técnica
‘(ﬁ) 4.1 Disefio Mecéanico

-

4.1.3 Definicion y representacion de Rodamientos.

Aplicaciones de husillos de bolas. “TRANSMISION HONDAMATIC”
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